
为行业自动�
智��具竞争力的执行部件



替代“气动”执行部件的革命。
推动“电伺服”
力求在全球范围内

�司使命

为行业自动�智��具竞争力的执行部件

�司价值观

可信 简单  高效 专业 创�

�司品�

质量可� ��响应 技术一�

�司�景

成为自动�行业世界一�的民�品�



工业级灵巧手
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EPG-HP系列高精度电动平行夹爪
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RG系列机器人夹爪
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ELS系列电动直线滑台
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力矩示意图
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技术/产品优势
TECHNOLOGY / PRODUCT ADVANTAGES

小体积，大扭矩

核心单元创新设计，减少转接，降低体积；

优化传动链，减少传递环节，提高效率；

优化传动短板，性能最大匹配。

位置精度高

高精度低延时位置传感器技术，提高位置分辨率和实时性;

消隙工艺与技术，减少背隙；

基于实验与模型的补偿技术，在基本模型基础上，增加离散

补偿。

高精度力控

采用非线性控制技术，优化力学模型，贴近实际模型；

自适应摩擦辨识，在已有的基于实验的摩擦模型基础上，

增加自适应摩擦辨识，提高力学模型精度；

采用电流/速度观测器。
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接口友善

EtherCAT，RS485、CAN、IO-Link等工业总线技术；

I/O控制可选；

多面可安装，兼容更多应用场景。

高效配置使用

产品具有开发与设置软件的功能，可以实现2分钟快速

配置，使用便捷；

驱控一体集成技术，省去繁琐布线。

高耐久可靠性

厂内全面可靠性测试评估，出厂质量过硬；

通过行业内知名客户批量投入使用验证。
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���产品�览
FULL RANGE OF PRODUCTS

EPG系列电动平行夹爪

EPG26-006 EPG26-015

EPG40-050 EPG40-100

EPG50-100

可调行程 ：0-26mm

夹持力 ：1-6N

本体重量 ：0.20kg

IP等级 ：IP40

可调行程 ：0-40mm

夹持力 ：40-100N

本体重量 ：0.37kg

IP等级 ：IP40,IP65可选

可调行程 ：0-40mm

夹持力 ：2-50N

本体重量 ：0.36kg

IP等级 ：IP40,IP65可选

可调行程 ：0-26mm

夹持力 ：1-15N

本体重量 ：0.25kg

IP等级 ：IP40

可调行程 ：0-50mm

夹持力 ：40-100N

本体重量 ：0.53kg

IP等级 ：IP40,IP65可选

EPG-HP26-050

EPG-HP系列高精度电动平行夹爪

可调行程 ：0-26mm

夹持力 ：5-50N

本体重量 ：0.45kg

IP等级 ：IP40

EPG-M系列迷你电动平行夹爪

EPG-M06-015

行程 ：6mm

夹持力 ：6/15N两档可调

本体重量 ：0.20kg

IP等级 ：IP20

EPG50-060

可调行程 ：0-50mm

夹持力 ：2-60N

本体重量 ：0.57kg

IP等级 ：IP40,IP65可选
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RG52-050 RG75-300

RG系列机器人电动夹爪

ZRG系列升降旋转夹爪 工业级灵巧手

JQ3-5

自由度：7

夹持力 ：5-20N

本体重量 ：0.98kg

最大负载：5kg

可调行程 ：0-52mm

夹持力 ：2-50N

本体重量 ：0.75kg

IP等级 ：IP54

可调行程 ：0-75mm

夹持力 ：40-300N

本体重量 ：1.50kg

IP等级 ：IP65

ERG32-150TERG32-150

ERG系列电动旋转夹爪

ZRG08-023

可调行程 ：0-8mm

夹持力 ：4-23N

本体重量 ：1.20kg

峰值扭矩：0.3N·m

Z轴峰值推力：50N

Z轴行程：140mm

Z轴最大速度：100 mm/s

旋转速度：1500o/s

打开/闭合时间：0.15s

ERG08-023

可调行程 ：0-8mm

夹持力 ：4-23N

本体重量 ：0.60kg

峰值扭矩：0.3N·m

额定扭矩：0.12 N·m

旋转速度：1500o/s

IP等级：IP40

打开/闭合时间：0.15 s

可调行程 ：0-32mm

夹持力 ：40-100N

本体重量 ：0.70kg

峰值扭矩：1.5 N·m

额定扭矩：0.3 N·m

旋转速度：1000o/s

IP等级：IP40

打开/闭合时间：0.5 s

可调行程 ：0-32mm

夹持力 ：40-100N

本体重量 ：0.70kg

峰值扭矩：1N·m

额定扭矩：0.2 N·m

旋转速度：1500o/s

IP等级：IP40

打开/闭合时间：0.5 s
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EVS01

EVS系列电动真空执行器

LEPG系列锂电平行电动夹爪

ELS20-008RCG90-065

ELS系列电动直线滑台

LRA直线旋转执行器

LRA LEPG70-500

额定推力：10N

额定扭矩：0.01 N·m

最大转速：1000 rpm

IP等级 ：IP40

ELS70-018

直径：Φ 90mm

夹持力 ：65N

本体重量 ：1kg

推荐 负载：2kg

行程 ：20mm

最大速度：20mm/s

质量：0.56kg

防护等级：IP40

行程 ：70mm

最大速度：20mm/s

质量：1.58kg

防护等级：IP40

RCG系列机器人对心夹爪

EVS08

吸取/释放时间：吸：0.40s/放：0.20s

最大负载：8 kg

最大真空度：70%

本体重量 ：1.4kg

IP等级：IP54

吸取/释放时间：吸：0.10s/放：0.10s

最大负载：1kg

最大真空度：60%

本体重量 ：0.3kg

IP等级：IP40

可调行程 ：0-70mm

夹持力 ：40-500N

最大负载：10 kg

本体重量 ：3kg

IP等级：IP43

06



07

JODELL
ROBOTICS



自由度

夹持力

自重

*最大推荐负载

工作电压

最大电流

7

5-20N

0.98kg

5kg

DC24V±10%

3A

功率

打开/关闭时间

通讯协议

驱动方式

抓取方式

手指结构

60W

不大于1s

Modbus RTU(RS485)

伺服电机驱动

捏取、夹取、包络抓握

三指

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

三��变

即�即用

JQ3

�捏�心

��设置

机型:JQ3-5-0L#-C0024-P40-A

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列
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注：手指需选配
注：手指需选配
注：手指需选配
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机型:EPG26-006-1L#-C0024-P40-A

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-26 mm

1-6 N

0.25s

±0.02 mm

0.1 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.20 Kg

IP40

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.85 A

0.4 A

Modbus RTU(RS 485)

CE、RoHS

100 N

0.8 N·m

0.6 N·m

0.5 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

EPG26-006

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

组网应用

四面�装

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列
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可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-26 mm

1-15 N

0.3 s

±0.02 mm

0.3 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.25 Kg

IP 40

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

*滑块容许静力矩Mx

*滑块容许静力矩My

*滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.85 A

0.4 A

Modbus RTU(RS 485)

CE、RoHS

150 N

1.2 N·m

0.9 N·m

0.55 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

EPG26-015

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

组网应用

四面�装

机型:EPG26-015-1L#-C0024-P40-A

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列
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产
品
参
数

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-40 mm

2-50 N

0.5 s

±0.02 mm

0.8 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.36Kg

IP 40、IP65可选

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.85 A

0.4 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital  I/O可选

CE、RoHS

200 N

2 N·m

1.5 N·m

2 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

EPG40-050

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

尺
寸
图

组网应用

四面�装

机型:EPG40-050-0L#-C0024-P40-A

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列
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机型:EPG40-100-0L#-C0024-P40-A

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-40 mm

40-100 N

0.9 s

±0.02 mm

2 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.37 Kg

IP40，IP65可选

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

*滑块容许静力矩Mx

*滑块容许静力矩My

*滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.85 A

0.4 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital I/O可选

CE、RoHS

200 N

2 N·m

1.5 N·m

2 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

EPG40-100

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

组网应用

四面�装 EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列
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产
品
参
数

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉电保持

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-50 mm

2-60 N

0.6 s

±0.02 mm

1 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.57 Kg

IP40，IP65可选

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.85 A

0.4 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital  I/O可选

CE、RoHS

200 N

2 N·m

1.5 N·m

2 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉电��

EPG50-060

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

尺
寸
图

组网应用

四面�装

机型:EPG50-060-0L#-C0024-P40-A

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列
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机型:EPG50-100-0L#-C0024-P40-A

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-50 mm

40-100 N

1.10 s

±0.02 mm

2 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.53 Kg

IP40，IP65可选

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

*滑块容许静力矩Mx

*滑块容许静力矩My

*滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.6 A

0.25 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital I/O可选

CE、RoHS

200 N

2.5 N·m

2 N·m

2.8 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

EPG50-100

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

组网应用

四面�装 EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列
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注：手指需选配
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可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-26 mm

5-50 N

0.35 s

±0.02 mm

1 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.45 Kg

IP40

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.6 A

0.25 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital I/O可选

CE、RoHS

200 N

3 N·m

2.5 N·m

3.5 N·m

力�位可调可� 

高�度  高刚度

五面�装

���馈 掉�检测

EPG-HP26-050
机型:EPG-HP26-050-0L#-C4024-P40-A

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

18



注：手指需选配
注：手指需选配
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行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

6 mm

6/15 N 两档可调

0.2 s

±0.02 mm

0.3 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.20 Kg

IP20

额定电压

最大电流

额定电流

控制方式

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.4 A

0.2 A

Digital I/O

CE、RoHS

150 N

1.2 N·m

1 N·m

0.6 N·m

EPG-M06-015

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

机型:EPG-M06-015-0L#-D1024-P20-B

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

20



注：手指需选配
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机型:ERG08-023-1L#-C0024-P40-A
ERG08-023

驱�一体 组网应用 

力�位�旋转⾓度可调可� 

正�无限旋转

���馈 掉�检测

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

峰值扭矩

额定扭矩

旋转角度

最大旋转速度

容许最大惯量

夹持重复精度

旋转重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

使用环境

0-8 mm

4-23 N

0.15 s

0.3 N·m

0.12 N·m

无限旋转

1500°/s

100 kgmm^2

±0.02 mm

±0.5°

0.3 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

运行噪音

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

＜70 dB

0.6 Kg

IP40

DC 24±10% V

2 A

0.4A

Modbus RTU(RS485)

CE、ROHS

100 N

1.5 N·m

1.5 N·m

1.5 N·m

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

22



ERG32-150
机型:ERG32-150-1L#-C0024-P40-A

驱�一体 组网应用 

力�位�旋转⾓度可调可� 

正�无限旋转

���馈 掉�检测

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

峰值扭矩

额定扭矩

旋转角度

*最大旋转速度

容许最大惯量

夹持重复精度

旋转重复精度

最大推荐负载

掉落检测

使用环境

0-32 mm

40~100 N

0.5 s

1 N·m

0.2 N·m

无限旋转

1500°/s

200 kgmm²

±0.02 mm

±0.5°

0.5 Kg

支持

5~40℃，85% RH以下

运行噪音

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

＜70 dB

0.7 Kg

IP40

DC 24±10% V

4 A

0.5 A

Modbus RTU(RS 485)

CE、RoHS

200 N

2 N·m

2 N·m

2 N·m

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列

25
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机型:ERG32-150T-1L#-C0024-P40-A

可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

峰值扭矩

额定扭矩

旋转角度

*最大旋转速度

容许最大惯量

夹持重复精度

旋转重复精度

最大推荐负载

掉落检测

使用环境

0-32 mm

40~100 N

0.5 s

1.5 N·m

0.3 N·m

无限旋转

1000°/s

200 kgmm²

±0.02 mm

±0.5°

0.5 Kg

支持

5~40℃，85%RH以下

运行噪音

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

＜70 dB

0.7 Kg

IP40

DC 24±10% V

4 A

0.6 A

Modbus RTU(RS 485)

CE、RoHS

200 N

2 N·m

2 N·m

2 N·m

驱�一体 组网应用 

力�位�旋转⾓度可调可� 

ERG32-150T

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

大��

正�无限旋转 EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

24



注：手指需选配

ELS20-008-1L#-C0024-P40-A

铝合金

60*60  mm

20  mm

滚珠丝杠

1  mm

Ф6  mm

20  mm/s

8  kg

4  kg

0.005  mm

±0.001  mm

DC24±10 %  V

1.2 A  

0.5 6  kg

IP40

底面出线或侧面出线

型号

滑台材质

台面尺寸

行程

传动方式

导程

传动轴直径

最大速度

水平最大负载质量

垂直最大负载质量

定位精度

重复精度

额定电压

额定电流

质量

防护等级

出线方式

注：手指需选配

25

JODELL
ROBOTICS



机型:ZRG08-023-1L#-C0024-P40-A

可调行程

Z轴行程

单指夹持力

Z轴峰值推力

打开/闭合时间

峰值扭矩

额定扭矩

旋转角度

最大旋转速度

Z轴最大速度

旋转容许最大惯量

夹持重复精度

旋转重复精度

掉落检测

0-8 mm

140 mm

4-23 N

50 N

0.2 s

0.3 N·m

0.12 N·m

无限旋转

1500°/s

100 mm/s

100 kgmm^2

±0.02 mm

±0.5°

支持

使用环境

运行噪声

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

通讯协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

5-40℃，85% RH以下

<70 dB

1.2 Kg

IP20

DC 24±10% V

3 A

1.0 A

Modbus RTU(RS485)

CE、RoHS

100 N

1.5 N·m

1.5 N·m

1.5 N·m

ZRG08-023

产
品
参
数

尺
寸
图

体积小 重量轻 结构紧凑

监测是否��旋紧/� �简��� �备上位机软件

独�的跟��式  旋转与Z轴可�合�制

支�力��式夹�/旋盖

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

26



注：手指需选配注：手指需选配
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可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

掉电保持

使用环境

运行噪音

本体重量

IP等级

0-52 mm

2-50 N

0.65 s

±0.02 mm

1 Kg

支持

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

0.75 Kg

IP54

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

DC 24±10% V

0.8 A

0.5 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital I/O 

CE、RoHS

200 N

2.5 N·m

2 N·m

2.8 N·m

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

RG52-050

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

掉电��

标准机器人�口 

机型:RG52-050-0L#-C3024-P54-A

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

28



可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

掉落检测

掉电保持

使用环境

运行噪音

本体重量

0-75 mm

40-300 N

0.55 s

±0.02 mm

6 Kg

支持

支持

5~40℃，85% RH以下

＜40 dB

1.5 Kg

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许

IP等级

DC 24±10% V

1.5 A

0.55 A

Modbus RTU(RS 485)

CE、RoHS

400 N

8 N·m

8 N·m

8 N·m

IP65

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

力�位可调可� 

���馈 掉�检测

RG75-300

掉电��

标准机器人�口 

机型:RG75-300-0L#-C0024-P65-A

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列

29
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单指夹持力

推荐最大夹持直径

位置重复精度

*最大推荐负载

掉电保持

使用环境

运行噪音

65N

90mm

±0.02 mm

2 kg

支持

5-40℃，85% RH以下

＜40 dB

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

符合国际标准

通信协议

1Kg

IP40

DC 24±10 V

1.5 A

0.45 A

CE、RoHS

Modbus RTU(RS485)

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

开合行�大  �应不同直径物体

���活可�

RCG90-065

���馈 掉电��

对心夹� 力可调可�

机型:RCG90-065-0L#-C0024-P40-A

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列

31
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注：手指需选配
注：手指需选配
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滑台材质

台面尺寸

行程

传动方式

导程

传动轴直径

最大速度

水平最大负载质量

铝合金

60*60 mm

20 mm

滚珠丝杠

1 mm

Ф6 mm

20 mm/s

8 kg

垂直最大负载质量

定位精度

重复精度

额定电压

额定电流

质量

防护等级

出线方式

4 kg

0.005 mm

±0.001 mm

DC24±10 % V

1.2A

0.56 kg

IP40

底面出线或侧面出线

产
品
参
数

尺
寸
图

ELS20-008
ELS20-008-1L#-C0024-P40-A

直驱闭环�制技术

驱�一体

高定位�度

超�尺寸

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列

33

JODELL
ROBOTICS



滑台材质

台面尺寸

行程

传动方式

导程

传动轴直径

最大速度

水平最大负载质量

铝合金

120*120 mm

70mm

滚珠丝杠

1mm

Ф8 mm

20mm/s

18kg

垂直最大负载质量

定位精度

重复精度

额定电压

额定电流

质量

防护等级

出线方式

8kg

0.005mm

±0.001mm

DC24±10%V

1.2A

1.58kg

IP40

底面出线或侧面出线

产
品
参
数

尺
寸
图

机型:ELS70-018-1L#-C0024-P40-A
ELS70-018

直驱闭环�制技术

驱�一体

高定位�度

超�尺寸

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

34



注：吸盘头需选配
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*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

真空度

最大流量

本体重量

*最大推荐负载

最快吸附时间

最快释放时间

防护等级

使用环境

10%-60%

2.5 L/min

0.3 Kg

1 Kg

0.1 s

0.1 s

IP40

0-40℃，85% RH以下

运行噪声

额定电压

额定电流

峰值电流

符合国际标准

通讯协议

＜70dB

DC 24±10% V

0.13 A

0.3 A

CE、RoHS

Modbus RTU(RS485)

Digital I/O

产
品
参
数

尺
寸
图

EVS01
EVS01-1L#-C1024-P40-A

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

36



*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

机型:EVS08-0L#-C1024-P54-A
EVS08

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

EP
G系

列
ER

G系
列

ZR
G系

列
RG

系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

�力可调

�盘数量可拓展

体积小巧

AB独立双路�制

真空度

最大流量

本体重量

*最大推荐负载

最快吸附时间

最快释放时间

防护等级

使用环境

10%-70%

10 L/min

1.4 Kg

8 Kg

0.4 s

0.2 s

IP54

0-40℃，85% RH以下

运行噪声

额定电压

额定电流

峰值电流

符合国际标准

通讯协议

＜70dB

DC 24±10% V

0.5 A

3.8 A

CE、RoHS

Modbus RTU(RS485)

Digital I/O

产
品
参
数

尺
寸
图

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列
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产
品
参
数

�准力�软着陆

节拍高效 小巧轻�

LRA��

“L+R” 双轴�成 

��级高�度定位 

型号

可调行程

额定推力

峰值推力N

推力常数

直线编码器分辨率

位置重复定位精度

力重复精度

最大/最小旋转角度

旋转编码器分辨率

旋转定位精度

额定扭矩

峰值扭矩

最大转速

内置气路

IP等级

电压

最大电流

额定电流

本体重量

15 mm

10 N

35 N

11.4 N/A

0.2 μm

±3um

±10%

无限旋转

17位

±0.02°

0.01 N·m

0.043 N·m

1000 rpm

支持

IP40

DC 24±10%

4 A

1A 

0.60 Kg 

LRA15-20 LRA25-20

25 mm

10 N

35 N

11.4 N/A

0.2 μm

±3um

±10%

无限旋转

17位

±0.02°

0.01 N·m

0.043 N·m

1000 rpm

支持

IP40

DC 24±10%

4 A

1A 

0.80 Kg 

LRA40-20

40 mm

10 N

35 N

11.4 N/A

0.2 μm

±3um

±10%

无限旋转

17位

±0.02°

0.01 N·m

0.043 N·m

1000 rpm

支持

IP40

DC 24±10%

4 A

1A 

1.00 Kg 

EPG系
列

JQ
3灵

巧
手

EPG-M
系

列
ERG系

列
ZRG系

列
RG系

列
RCG系

列
ELS系

列
EPG-H

P系
列

EVS系
列

LEPG系
列

LRA系
列
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尺
寸
图

*尺寸图为LRA40-20 EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列
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可调行程

单指夹持力

打开/闭合时间

位置重复精度

*最大推荐负载

碰撞缓冲

碰撞检测

掉落检测

掉电保持

掉电记忆

使用环境

运行噪音

0-70 mm

40-500 N

0.9s

±0.02 mm

10 kg

可选配

支持X/Y/Z方向检测

支持

支持

支持

5~40℃，85% RH以下

<60 dB

本体重量

IP等级

额定电压

最大电流

额定电流

通信协议

符合国际标准

垂直方向容许静负载Fz

滑块容许静力矩Mx

滑块容许静力矩My

滑块容许静力矩Mz

3 kg

IP43

DC 24±10% V

2 A

0.6 A

Modbus RTU(RS 485)

Digital I/O

CE、RoHS

1000 N

200 N·m

150 N·m

150 N·m

五重���� 

高�成度

LEPG70-500

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。

产
品
参
数

尺
寸
图

�性� 标准�

专注锂电行业

机型:LEPG70-500-0L5000-C5024-P43-A

EP
G系

列
JQ

3灵
巧

手
EP

G-
M

系
列

ER
G系

列
ZR

G系
列

RG
系

列
RC

G系
列

EL
S系

列
EP

G-
H

P系
列

EV
S系

列
LE

PG
系

列
LR

A系
列

4242



EPG��
力��意图
EPG SERIES TORQUE DIAGRAM

ERG SERIES TORQUE DIAGRAM

ERG��
力��意图

LEPG SERIES TORQUE DIAGRAM

LEPG��
力��意图
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医疗自动化设备领域

钧舵自主研发的针对体外诊断和实验室自动化设备领域的微型驱

控一体电动夹爪以及旋转夹持一体式的电伺服夹爪,已在多家检

测自动化设备上得到应用，紧凑型的一体式结构极大简化了过去

夹持设备繁琐的集成式设计。掉落检测、抓取反馈、掉电自锁等

功能使得设备更加智能。

锂电池自动化设备领域

在动力电池的PACK生产环节,有多个需要使用机器人上下料场景

需求,钧舵特别针对此场景.开发出了重载型模块化电动夹爪,不仅

力矩、速度位置可调可控,更具备掉电自锁、超大行程掉落检测、

抓取反馈等性能,同时三面安装的设计使设备适配更方便省心。

3C零部件装配检测领域

在对零部件夹取有极高外观要求的3C领域,钧舵设计研发了更适

合不规则零部件电动夹爪,并且拥有高频次、高精度等功能特性

使得3C领域的零部件夹取不再困难。

包装自动化设备领域

食品包装、药品包装等包装领域由于需要保持包装无损性,因此

对夹持设备有精准力控要求,同时由于高频次的使用场景,又要求

包装的夹取具备高频次兼具稳定性,钧舵的模块化电动夹爪完美

契合包装行业的夹取要求,给予了极佳的行业解决方案。
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地址: 江苏省苏州市吴江汾湖高新技术开发区临沪大道1508号
腾飞工业坊2期2幢3楼钧舵机器人

版权归钧舵所有，产品型号规格及技术指标如有变更，恕不另行通知。

微信二维码 官方公众号

��钧�机器人�限�司
SUZHOU JODELL ROBOTICS CO.,LTD

sales@jodell.cn

www.jodell-robotics.com

咨询热线: 0512-63025073
销售热线: 0512-63667858    18362472921

�国代理� �热招�中...


